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Expectativa

Question 1

Atualmente, os pesquisadores estido desenvolvendo sistemas que permitem que carros autéonomos se comuniquem
entre si ou com as infraestruturas. Sua finalidade é a transmissdo de informacaées entre o veiculo e um terceiro para
facilitar, entre outras coisas, sua navegacdo em tempo real.

Question 2

O experimento teve como objetivo testar, em condicées de circulacdo real, sistemas cooperativos entre um veiculo
autéonomo e uma infraestrutura — no presente caso, uma rotatoria.

Question 3

O teste validou vdrias abordagens tedricas possibilitando melhorar o funcionamento de carros auténomos. O
algoritmo de insercdo nas rotatorias funcionou muito bem. A cimera instalada na rotatoria detectou os demais
veiculos e suas posigcoes. Além disso, a experimentacdo mostrou que a cooperagdo veiculo-infraestrutura traz muitos
beneficios. Em particular, permite ao carro auténomo antecipar o trdfego em uma rotatoria.

Question 4

O nivel 2 oferece automacdo de funcoes combinadas. O controle de pelo menos duas funcées principais do veiculo
(motor, acelerador, direcdo, freios) é automdtico para substituir o motorista em determinadas situagoes, como por
exemplo, o controle de velocidade adaptativo combinado com a centralizagdo sobre a estrada e o Park Assist.

Question 5

Em julho de 2021, o futuro chegou ao presente. Os habitantes de Rambouillet tiveram a oportunidade de se deparar, em
suas ruas, com um curioso veiculo com comportamento bastante robotico: um carro auténomo com capacidade de
dirigir sozinho. Liderado pelo Laboratorio de Heuristica e Diagnostico de Sistemas Complexos (Heudiasyc), o
experimento foi inédito em condi¢oes reais de trafego com usudrios desinformados da situagdo. (...) O carro foi de fato
confrontado com muitos veiculos com perfis muito diferentes, como caminhoes, bicicletas e até uma caminhonete
rebocando um carro quebrado.



